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roku 2011.

Projekt finansowany ze $rodkéw MNiSW z Funduszu Nauki i Technologii Polskiej na
inwestycje aparaturowa oraz z zakresu infrastruktury informatycznej pt. Aparatura
naukowo - badawcza do laboratorium systeméw i urzqdzen elektrycznych w transporcie.
Umowa nr 569/FNiTP/134/2011 - kwota 1 237 000,00 zt (okres realizacji: 2011-2012).

Choromanski W., Grabarek I.,, Dobrzynski G., Kowara ]., Konopka ]., Potynski A,
Deszczynski ]J. - Nagroda JM Rektora PW za osiagniecia naukowe I stopnia. Warszawa
2010.

Choromanski W., Dobrzynski G., Potynski A., DeszczynskKi J. - Dyplom- Ministra Nauki i
Szkolnictwa Wyzszego dla Wydzialu Transportu PW za projekt pod nazwa Instrumentarium
do bezgipsowego leczenia ztaman kosci i korekt nieprawidtowej budowy kosci. Warszawa
2009.

Ztoty Medal na Miedzynarodowej Wystawie Wynalazkow IWIS 2008, za wynalazek:
Instrumentarium do bezgipsowego leczenia ztaman kosci oraz korekt nieprawidtowej
budowy kosci. Warszawa 4-5 czerwca 2008.

Ztoty Medal na Miedzynarodowej Wystawie Wynalazkéw The International Invention
Exhibition, organized by The International Federation of Inventors Association, za
wynalazek: Instrumentarium do bezgipsowego leczenia ztaman kosci oraz korekt
nieprawidtowej budowy kosci. Shanghai SuZhau, China, 16-19 October 2008.

Modernizacja laboratorium Elektrotechniki Samochodowej. Fundusz Modernizacji i Rozwoju
Uczelni, Politechnika Warszawska 2008.

Modernizacja laboratorium naukowo-badawczego Systeméw i Urzqdzen Elektrycznych w
Transporcie. Dotacja celowa MNiSzW, nr 5418/1B/134/2007.

Modernizacja laboratorium Elektrotechniki. Dofinansowanego z Funduszu Modernizacji i
Rozwoju Uczelni, Politechnika Warszawska (okres realizacji: 12.06.2006 - 31.12.2006).

Nagroda Zespolowa I stopnia Prezesa Rady Ministrow za osiggniecia naukowo-
badawcze (opracowanie i wdrozenie kliniczne stabilizatoréw ortopedycznych DYNASTAB)
Choromanski W., Deszczynski J., Potynski A., Karpinski J., 2002

Prace i projekty badawcze

Projekt ECO-Mobilno$¢, Nr WND-POIG.01.03.01-14-154/09. Realizowany w ramach
Programu Operacyjnego Innowacyjna Gospodarka, lata 2007-2013, Priorytet 1 -
Badania i rozwdj nowoczesnych technologii, Dzialanie 1.3 - Wsparcie projektow B+R na
rzecz przedsiebiorcow realizowanych przez jednostki naukowe, Poddzialanie 1.3.1
Projekty rozwojowe. Projekt wspétfinansowany z Europejskiego Funduszu Rozwoju



Regionalnego. Srodki finansowe ogétem przyznane Wydziatowi Transportu - 27 896,1 tys.
zt. Okres realizacji: 14.09.2009 - 31.05.2013.

Choromanski W. - kierownik projektu. Opracowanie prototypu mechatronicznego wozka
inwalidzkiego nowej generacji, wydanie monografii nt. transportu oséb niepetnosprawnych.
Umowa nr 8/8/WRP/B/06 z dn. 22.06.2006. Projekt dofinansowany ze $rodkoéow
Panstwowego Funduszu Rehabilitacji Os6b Niepelnosprawnych. Termin realizacji:
22.06.2006 - 15.07.20009.

Choromanski W. - kierownik projektu. Modelowanie i analiza kinematyczna, dynamiczna,
termiczna i magnetyczna oraz konstrukcja, budowa i badania eksperymentalne prototypéw
zespotow stabilizatoréow stawdéw tokciowego, kolanowego i skokowego, wyposazonych w
inteligentne ttumiki i amortyzatory magnetoreologiczne. Projekt badawczo rozwojowy
(decyzja MNISZW 0338/R/T02/2008/04 - Narodowe Centrum Badan i Rozwoju).
Realizowany na Wydziale SiMR PW, termin realizacji: 2008.06.01 -2010.12.31.

Grabarek I. - kierownik projektu. Program wieloletni pn. Poprawa bezpieczeristwa
iwarunkéw pracy - Ocena obciqzenia miesniowo-szkieletowego wynikajgcego z obciqzenia
psychicznego  zwiqgzanego  z  wykonywaniem  prac  zwiqzanych czuwaniem
i odpowiedzialnoscig. Nr Projektu 1.R.15, okres realizacji: 2008-2010.

Choromanski W. /kierownik/5 T12C 061 22 Synteza inteligentnych adaptacyjnych
zawieszen pojazddéw szynowych ze szczegdlnym uwzglednieniem zwiekszonych predkosci
(200-400 km/h) oraz bezpieczeristwa i komfortu pasazeréw, dr hab. inz. Wlodzimierz
Choromanski, POLITECHNIKA WARSZAWSKA; WYDZIAL TRANSPORTU; ZAKLAD TEORII
KONSRUKC]JI URZADZEN TRANSPORTOWYCH, Warszawa, 2004.

Choromanski W. /kierownik pracy/Modelowanie i badania symulacyjne inteligentnego
miejskiego indywidualnego systemu transportu elektryczno-rolkowego-MISTER,
Uczelniany Program Badawczy 503U/1160/4620 - Kierownik programu prof. Wtodzimierz
Choromanski ( Wydz. Transportu, SiMR, Meil.), 2006.

Choromanski W. /kierownik pracy/Budowa modelu oraz badania symulacyjne pojazdu do
przemieszczania 0s6b z opcja pokonywania przeszkéd - jako podstawa budowy prototypu
mechatronicznego wozka inwalidzkiego projekt badawczy nr N509 013 31/1004
finansowany przez Ministerstwo Nauki i Szkolnictwa Wyzszego, 2005-2008.

Deszczynski . (kierownik projektu), W.Choromanski (gtéwny wykonawca) Opracowanie
koncepcji, badania wtasno$ci kinematycznych i dynamicznych oraz prototypu
zewnetrznego stabilizatora ortopedycznego do leczenia ztaman okotostawowych stawu
kolanowego,prof. dr hab. Jarostaw Deszczynski, AKADEMIA MEDYCZNA W WARSZAWIE I
WYDZIAL LEKARSK]I, , PO5C 079 29, 12/12/2005-11/12/2008.

Choromanski W. kierownik pracy Opracowanie prototypu mechatronicznego wdzka
inwalidzkiego nowej generacji, wydanie monografii nt. transportu os6b niepetnosprawnych
; umowa nr 8/8/WRP/B/06 - projekt dofinansowany ze srodkéw Panstwowego Funduszu
Rehabilitacji Os6b Niepetnosprawnych - Kierownik projektu prof. Wtodzimierz
Choromanski, 2006-2009.

Badania i analiza wptywu parametréw konstrukcyjnych, termicznych i magnetycznych na
prace  liniowych  tlumikéw  pracujacych na  bazie inteligentnych  cieczy
magnetoreologicznych, w warunkach obcigzen uderzeniowych. Uczelniany Program
Badawczy - Kierownik programu prof. Jerzy Bajkowski (Wydz. SiMR, Inz. Materiatowej,


http://bolek.opi.org.pl/granty/opisy/5t12c06122.htm

Mechatroniki, Transportu) - kierownik czeSci zadania realizowanego na Wydziale
Transportu - Wtodzimierz Choromanski, 2006.

Koztowski M. - wykonawca projektu. Budowa i symulacja modelu dynamiki samochodu
elektrycznego Etap 1. Umowa nr UD/0048/1160/2011. Sprawozdanie z pracy ECO
Mobilno$¢, zadanie: Zeroemisyjny miejski elektryczny ECO-samochéd, w petni dostosowany do
potrzeb 0s6b poruszajqcych sie za pomocq wézkéw inwalidzkich. Projekt ,ECO-Mobilnos¢”
realizowany przez Wydziat Transportu PW, wspétfinansowany z Programu Operacyjnego
Innowacyjna Gospodarka w ramach Priorytetu 1 (Badania i rozwdj nowoczesnych
technologii; Dziatanie 1.3 Wsparcie projektéw B+R na rzecz przedsiebiorcow realizowanych
przez jednostki naukowe; Poddziatanie 1.3.1 Projekty rozwojowe).

Koztowski M. Budowa i symulacja modelu dynamiki samochodu elektrycznego Etap II
Umowa nr UD/0048/1160/2011. Sprawozdanie z pracy ECO Mobilnos¢.

Kozlowski M., Budowa i symulacja modelu dynamiki samochodu elektrycznego. Umowa nr
UD/0085/1160/2011. Sprawozdanie z pracy ECO Mobilnos¢.

Kozlowski M., Budowa i symulacja modelu dynamiki samochodu elektrycznego. Umowa nr
UD/0154/1160/2011. Sprawozdanie z pracy ECO Mobilnos¢.

Tomczuk P.: Oprawa LED do oswietlenia przejs¢ dla pieszych. Etapl: Projekt, prototyp i
badania laboratoryjne. Grant Rektorski dla Studenckiego Kota Naukowego Elektrotechniki
w Systemach Transportowych, Nr umowy 500C/1000/1160/540, Warszawa 2012,

Tomczuk P.: System wizyjny wspomagajqcy prace kierowcy. Etap I - Budowa i testy systemu.
Grant Rektorski dla Studenckiego Kota Naukowego Elektrotechniki w Systemach
Transportowych. Nr umowy 503W/1160/0002, Warszawa 2011,

Tomczuk P.: Modernizacja zdalnie sterowanego gagsienicowego pojazdu pomiarowego
»Terminus”. Grant Rektorski dla Studenckiego Kola Naukowego Elektrotechniki w
Systemach Transportowych. Nr umowy 503G/1160/6970, Warszawa 2010,

Tomczuk P.: Pomiary stanu oswietlenia na ulicy Dzielnej w Warszawie, Praca statutowa. Nr
umowy 504P/1160/3550, Warszawa 2010,

Tomczuk P.. Zdalnie sterowany ggsienicowy pojazd pomiarowy, Grant Rektorski dla
Studenckiego Kota Naukowego Elektrotechniki w Systemach Transportowych, Nr umowy
503G/1160/5620, Warszawa 2009,

Cygan M. - kierownik projektu. Rozpoznanie sktadowych elektromagnetycznego widma
szybkozmiennych sygnatéw elektromechanicznych proceséw trakcyjnych lokomotyw ze
wzgledu na kompatybilnosé. Projekt badawczy KBN. Nr umowy 4 T12C 012 29. Realizacja
2006-2007.

Tomczuk P. - wykonawca projektu. Okreslenie zmian widzialnosci otoczenia przez
operatoréw podnoshikowych wdézkow jezdniowych w aspekcie ryzyka wypadkowego. Zadanie:
Badanie mozliwosci zmniejszenie ryzyka w warunkach zmniejszonej widocznosci dla
operatora podnosnikowego wézka jezdniowego poprzez zastosowanie w wézku wyposazenia
pomocniczego. Grant zrealizowany w Centralnym Instytucie Ochrony Pracy, Numer zadania
4R15.

Tomczuk P. - wykonawca projektu. Program wieloletni na lata 2011-2013 nt. Poprawa
bezpieczenstwa i warunkdéw pracy. 1 etap: Badanie i analiza predkosci ruchu podnosnikowych
wozkow jezdniowych w rzeczywistych warunkach eksploatacji, Il etap: Badania i opracowanie
rozwiqzan  organizacyjnych zmniejszajqcych ryzyko wypadkowe wynikajgce z ruchu
podnosnikowych wdézkow jezdniowych w transporcie wewngqtrzzaktadowym. Centralny
Instytut Ochrony Pracy, Numer zadania: 04.A.29.



